vExra Atividade

Passo a passo

1. Crie o BaseBot com sensores e abra
o modelo BaseBot com sensores do
projeto de exemplo no VEXcode IQ.
Use um feixe e dois conectores de
canto para colocar o sensor de toque
de LED na frente do sensor éptico,
como no diagrama acima.

. Crie o seguinte projeto usando um My
Block.

. Salve, baixe e execute o projeto.

. Seu robd deve avancgar quando o
LED de toque estiver verde e parar
de dirigir quando né&o estiver verde.
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e Spin dance - Vocé pode ajustar seu
projeto para que seu robd gire para a

1..2..3.. Luz verde

Vocé pode criar um projeto VEXcode 1Q para
controlar o comportamento do seu rob6 usando a
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esquerda quando o LED de toque estiver
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e Mais controle de cores - Vocé pode

ajustar seu projeto para adicionar uma

segunda cor para controlar um segundo
comportamento para o seu robd. Por
exemplo, quando o LED de toque esta

vermelho, ele faz o rob6 reverter de volta

a sua posigao inicial.

Dicas profissionais

O fluxo do projeto pode ser mais rapido
do que o tempo de reacéo de alguns
sensores. Adicionar uma pausa curta
de 0,1 segundo pode aumentar a
precisdo da gravagao do sensor.
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Alguns eletrénicos podem usar um
controle remoto infravermelho (IR) que
envia pulsos de luz IR ao receptor de
um dispositivo para controlar seu
comportamento.
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